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Puc, 1. Cxema TpPaHCOOPTHPOBKH
Fig. 1. Schéma de transport du four
Fig. 1. Esquema de iransporte
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VIl. NACNOPT ABTOMATA

Tumn: asromat OPOAOJLHOLO TO-
UeHHH.

Monenb — .

Kuaace tounocTn

3aBOA-13TOTOBUTENb: Jlennn-
rPpajickuii 3apoj CTAHKOB-ABTOMA-
TOB

3asoackoii No

o4 BBITYCKS
3ason ==
Llex B}

Mecto yetanoBkn

Jlara nycka asTromata B pabory

Cranok ocodo  npucnocotaen
M O3roToBJAeHHd  jaeTajeil M3
OpyTKa KPYLJIoro cedeHus.

Bec asromara: 630 rxe.

l'aGapurapie pasmepol
Ha X} IIHPHHA X BLICOTA)
X810 1430 .

Huseurapnnid Homep—

(Ji1i-
1250 ¢
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VII. CERTIFICAT DU TOUR
AUTOMATIQUE

Type: Tour 4 chariotage auto-
matique

Modele__ =

Classe de precision

Usine-productrice; 1'Usine des
machines outils automatiques de
Léningrad

N° d'ordre de I'Usine

Année de fabrication W

Usine e

Atelier 1 8" W

Lieu d'installation

Date de la mise en marche

VII. CERTIFICADO DEL TORNO

Tipo: Torno automético de ci-
lindrar

Modelo pe___ =
Clase de precision

Fabrica-constructora: Fabrica
de maquinas-herramienta automa-
ticas

N° de fabricacion ——

Afio de fabricacion

Fabrica

Taller

Lugar de instalacion

Fecha de puesta en servicio;

La machine est spécialement
destinée pour usinage des pieces
a partir de barres ronds
Poids: 630 kg

Encombrement (longueur, lar-
geur, hauteur): 1250 810%
XK 1430 mm

N? d'inventaire

El lorno esla sobre todo indi-
cado para elaborar piezas en
barras redondas

Peso del torno: 630 kgs.

Dimensiones extremas (largox

X ancho X alto): 1250 X 810X
» 1430 mm
N.? de inventario
%

Pue. 3. OGuwinit Bua craHka
Fig. 3. Vue générale du four
Fig. 3. Vista general del torno




OPT'AHBI YTNIPABJIEHHUS

Cneundukanus
(x pue. 4)
]
B Hamsenosaine # HasHagenne
2 OPIaHOB YIPUBICHUA
=
o &
2=
e I
! Kuonka [lyex* w ,Cmon®
2 Buxnouatenb ocBeuienia
3 Pykostka pyuHoOro BpailenHs
pacnpesennTeNbHOro Bana
4 BuniTil peryaupoBxi  lonepen-
HOTD NMEPEMEUEHH CYNNop-
ToB Danavcupa
3 BHHTBEL peryiuposku 1pojioib-
HOrQ lEpeMellena cynnop-
TOR Ganascupa
6 Buntil yeTanoskn pesiteiepia-
Tefe 6anancupa OTHOCHTENN-
HO OCH Hapeand
7 | Peryauposka ynopa Ganaucupa
Peryiuposka nmoaomedns kaua-
g Hanancupa
9 | BuaTH KpenacHus peauor Oa-
JAHCHPa B pesueaepkatene
1 BHHTH peryinpoRKki nonepeu-
HOFO NepeMenlienis Cynnop-
TOB CTORKH
11 BHHTBL PEryIHPOBKH  1IPOIOAh-
HOTO NepeMernienis Cynmop-
TOB CTOHKH
12 | Bunrsl yerasopgn  Cynnopron
OTHOCHTRALHO OCH H3JeNHs
13 Paiika a1s yOTaHOBKI COOTHO-
uIeHid nney puvaros cToiikn
14 | Buntw gpemacnus pesuos cyn-
Nopros croiky
15 | Bunr ycrawoBgin coOTHOUIEHS
Naed PHYAros [HIMHHIEALHOI
Gabku
16 BuHT Kpemienus YIOPHOH 1AHTH
HINHHAEABHON 6adKn
17 PeryaupoBga yiropa [uiusen b-
ol 6atKu
148 Fafika peryanpoBk# nepeiHero |
TMOTHTITHKA |
19 laiika peryanpoBKH Bazopa B |
38/ HHX NONMIHITHHKAX
g‘o Peryaupopka samuma nauru |
21 IKCUEHTPHKOBLI Tanern pery- |
ﬂ"pOBKII VCIIHA 3amiMa nanru|
22 laitka pervanpoBKH HeBpANIA0-
HIErocs JoHCeTa
23 Pyxosrka samima xpowmreiing
3&1'[)}'3()‘“1(“'(] _\'L'TI]()II',I('.TBB
24 | Bunthl  peryanpoBKH nanblen
pLIgara nojaun Winpieasnoi
Habkn
25 | PeryaupoBka HaTsMCHUA TpYy-
WHIB OOPATHOTO X0/ NUTHH-
Aehbliod Gabky
26

Buur aag parara  peMuy ajex-
TPOABUTaTEN

ORGANES DE COMMANDE

Spécification
(voir fig, 4)

Repére
i la
fig. 4

Désignation et dénomination des
organes de commande
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Bouton «Marche » et wArréts
Interrupteur d'éclairage

Levier de rotation 4 main de
I'arbre de distribution

Vis d'ajustage de mouvement
transversal des supports du
balancier

Vis d'ajustage de mouvement
axial des supports du balan-
cler

Vis d'ajustage des porte-outils
du balancier par rapport &
I'axe de la piéce ouvragée

Ajustage de butée du balancier

Ajustage de position de pivo-
fement du balancier

Vis de fixation des outlls du
balancier au porte-outil

Vis d'ajustage de mouvement
transversal des supports de
la tourelle

Vis d'ajustage de mouvement
axial des supports de la tou-
relle

Vis de positlonnement des
supporls par rapport a l'axe
de la pitce ouvragée

Ecrou d'ajusiage des bras des
leviers de la tourelle

Vis de fixation des outils des
supporis de la tourelle

Vis d'ajustage des bras des
leviers de la poupée 4 broche

Vis de fixation du pilateau-bu-
toir de la poupée A broche

Ajustage de la butée de la
poupce a broche

Ecrou d'ajustage du roulement
avanl

Ecrou d'ajustage du jeu aux
roulements arrléres

Ajustage des mors de serrage

Doigt excentrique d'ajustage de
'effort de serrage des mors

Ecrou d'ajustage de la lunetle
non rotative

Manivelle
console  du
chargement

Vis d'ajustage des doigts du
levier de I'avance de la pou-
pee 4 broche

Ajustage de tension du ressorl

de la marche arriére de la
poupée a broche

de serrage de la
dispositii  de

Vis de serrage de |a courroie
du moteur électrique

ORGANOS DE MANDO

Especificacion

—
g .
g
B Denominacion y aplicacion
=
e
—-—

1 Pulsador de puesta en accion
¥y de parada (“[IVCK" vy
“CTOIM™)

2 Interruptor de alumbrado

3 Manivela de viraje manual del
arbol de distribucion

4 | Tornillos de regulacion de
marcha lransversal de los
carros del balancin

5 | Tornillos de regulacién de
marcha longitudinal de los
carros del halancin

o Tornillos de posicionamiento
de los portaherramientas del
balancin respecto al eje de
la pieza

o Regulador del tope del balan-
cin

8 Regulador de la amplitud de
las vacilaciones del balancin

9 Tornillos de sujecion de las
herramientas del balancin en
¢l portaherramienta

10 Tornillos de regulacion de
marcha transversal de los
carros del montante

i Tornillos  de regulacion de
marcha longitudinal de los
carros del montante

g Tornillos de posicionamiento
de los carros respecio al cje
de la pieza

13 Tuerca de ajuste de la relacion
entre los brazos de las palan-
cas del montante

14 Tornillos de sujecion de herra-
mientas de los carros del
montante

15 Tornillo de ajuste de la rela-
cion entre los brazos de las
palancas del cabezal porta-
husillo

14 Tornillo de sujecion dela placa
de tope del cabezal portabin-
sillo

17 Regulador del tope del cabe-
zal portahusillo

18 | Tuerca de regulacion del coji-
nete delantero

19 | Tuaerca de regulacion del huelgo
en los cojineles Iraseros

20 Regulador de apriete de la

"~ pinza de sujecion

21 Excéntrica de regulacion del
esfuerzo de la pinza de su-
fecion

22 Tuerca de regulacion de la
luneta fija

23 Manija de apricle de la men-
sula del dispositivo alimen-
tador

24 | Tornillos de regulacion de los
pasadores de la palanca de
avance del cabezal portahu-
sillo

25 | Regulador de la tensién del
muelle de retroceso del ca-
bezal portahusillo

26 | Tornillo para lensar la correa

del electromotor

al
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Pue. 4. Cxema opramos yipasicHns
Fig. 4. Sehéma d’organes de commande

Fig. 4. Disposicion de los organos de mando




